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Programovanie DD291AH (rddiovy prijimac)
pre motor s elektronickymi koncovymi polohami

Programovanie diatkového ovladaca: zapojte prijimac pod prud, ktory Vam da signal
pipnutim. Nasledne do 10 sekdnd stlacte tlacidla nasledne ,,P2, P2, UP“, motor zakazdym
pipne raz a kyvne, po skonceni Ukonov motor pipne 3x a kyvne na znak ukoncenia ladenia.
Vyskusajte smerové tlacidla.

Zmena smeru Vv pripade potreby: po spdrovani prijimaca s dialkovym mate na tento Ukon
30 sekund. Na motore stlacte zeleny gombik a podrzte ho 6 sekdnd kym Zallzia neda
spatnu vazbu kyvnutim a pipnutim. Teraz vyskusSajte smerové tlacidla.

Kopirovanie ovladaca: na pdvodnom dialkovom ovladadi stlacte 2x,,P2“ a na novom 1x
,P2“ . Vyskusajte smerové tlacidld na novom dialkovom ovladaci. Pre tento Ukon nie je
potrebné odpojit zariadenie z elektriny.

Odstrdnenie sparovania: klasickd metdda "P2, STOP, P2". Pre tento Ukon nie je potrebné

odpojit zariadenie z elektriny, staci 1x stlacit tlacidlo P2 (motor zapipa a kyvne), potom 1x
tlacidlo STOP (motor zapipa a kyvne), potom 1x tlacidlo P2 (motor zapipa a kyvne). Teraz

je odstranenie prepojenia hotové.

ReZim krokového pohybu: pre nastavenie krokového rezimu je potrebné stlacit tlacidla
nasledne , P2, UP, P2“. Teraz mame nastavené krokovanie vonkajsich zaluzii, ¢o nam
poskytuje jemny pohyb lamiel.
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